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Antrieb fur ein Riihrwerkzeug 



An sprue be j 



1. Antrieb f“iir ein Riihrwerkzeug, welches in einem Planetenriihr- 

kopf gegen die Hauptdrehachse des Riihrwerkes um einem Vinkel 
geneigt drehbar gelagert ist urid aufler seiner Eigendrehung 
nocb eine um die Hauptdrehachse kreisende Bewegung ausfuhrt, 
dadurcb gekennzeichnet, daB der Drehsinn der Eigendrehung rait 
der Winkelgescliwiivligkeit -) entgegengosetzt zuin Drelisinn 

des Planetenriihrkopf es ( 3 ) rait- der Winkelgeschwindigkeit 

ist und daB die Betrdge der Winkelgeschwindigkeiten der Be- 
dingung CJ'p = * cos ^ genii gen. 

2. Antrieb nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, daB der 

Neigungswinkel 45° betragt* 
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3# Von einem Antrieb. nacb einem der Anspriich.© 1 oder 2 

getriebenea Mischwerkzeug, dadurcb gekennz6ichnet # dafi 
es aus einer quer zur Eigendrebacb.se (m) erstreckten 
kreisf ormigen Scbeibe (8) bestebt, die von einer Mebr— 
zabl sicb parallel zur Eigendrehacbse (m) erstreckenden 
Riihrstaben ( 9 ) durohdrungen ist* 
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Antrieb fiir ein Riihr we rkz eug . 



Die Erfindung bezieht sicb auf einen Antrieb fiir ein Riihrwerk- 
zeug, welch.es in einem Plane tenriihrkopf gegen die Hauptdreh- 
achse des Riihrwerkes um einen Winkel (A geneigt drehbar ge- 
lagert ist und auBer seiner Eigendrehung noch eine um die 
Hauptdrehachse kreisende Bewegung ausfiihrt. Ein solcher Antrieb 
ist aus der DT-AS tO 18 845 bekannt* 

Beim Riihren in leicht fliichtigen Fliissigkeiten, beispielsweise 
zum Zwecke der Durchmis chung verschiedener Komponent en , sind 
zwei Porderungen zu erfiillen, die sich von Hause aus einander 
wider sprechen* Zum einen ist namlich in der Fliissigkeit eine 
zur Durchmischung der Komponenten ausreichende Bewegung hervor- 
zurufen, zum anderen ist die Oberflhche der Fliissigkeit , die 
mit der Umgebungsluf t in Verb indung steht und gegebenenfalls 
unter dem EinfluB einer Absauganlage steht, moglichst ruhig zu 
halten, weil dadurch das Entweichen der fliichtigen Bestandteile 
behindert wird. 

ttblicherweise bringt man eine solche Fliissigkeit daher vomehm- 
lich im Bodenbereich des sie aufnehmenden Beh&lters in Bewegung, 
zumeist mit einem Ruhrfliigel, und vertraut darauf, dafi von der 
erzeugten Stroraung auch die oberen Schichten erfaflt werden 0 Man 
kann feststellen, daB die oberen Schiehten so zwar in Bewegung 
versetzt werden, eine befriedigende Umschichtung zwischen den 
Ober- und Unterschichten, speziell bei Verschiedenartigkeit der 
spezifischen Gewichte, aber nicht stattfindet* 

Wiirde man in den Behalter in senkrechter Ebene rotierende Riihr- 
fliigel einbauen, lieBe sich zwar die gewCinschte Umschichtung, 
die zu einer befriedigenden Durchmis chung der Komponenten in 
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Icurzer Zeit fiihrt f erreichen, die Oberflache wiirde dadurch 
aber in zu starker, d.h. unerwiinschter Weise bewegt. 

Der Erf indung liegt die Aufgabe zugrunde , einen Antrieb fiir 
ein Riihrwerkzeug anzugeben, der in der Lage ist f eine Riihr- 
wirkung in vertikaler Richtung hervorzurufen, dabei aber die 
Oberflache der zu durchriihrenden Fliissigkeit moglichst ruhig 
zu halten. 

Diese Aufgabe wird mit einem Antrieb der e ingangs genaiuiten 
Art erf indungs gemaB dadurcb gelost, daB der Drehsinn der Eigen- 
drehung mit der Winkelgeschwxndigkeit CO ^ entgegengesetzt zum 
Drehsinn des Plane tenriihrkopfes mit der Winkelgeschwindigkeit 
CJp ist und daB die Betrage der Winkelgeschwindigkeiten der 
Bedingung 63 p s 6*3^ • cos cK gentigen. 

Man erreicht auf diese Weise bei passender Gestaltung des Ruhr- 
verkzeuges und bei einer solchen Eintauchtief e des Ruhrwerks in die 
Fliissigkeit, dafl der Fltissigkeitsspiegel in den (gedachten) 
Schnittpunkt der Drehachsen fallt, daB diejenigen Teile des 
Ruhrwerkzeuges , die in die Nahe des Fliissigkeitsspiegels ge- 
langen, dort beinahe keine Bewegung mehr haben* Das Riihrwerk- 
zeug valzt sich bei seinem Umlauf urn die Hauptdrehachse des 
Riihrwerkes gleichsam an der Unterseite des Fliissigkeitsspiegels 
ab . 

ZweckmdBigerweise betragt der Neigungswinkel der Achse des Riihr- 
werkzeuges gegen die Hauptdrehachse des Riihrwerkes 45°, veil 
sich hierbei einfache Behalterf ormen ergeben, wobei keine Be- 
reiche zuriickbleiben, die vom Riihrwerkzeug nicht erfaBt verden. 

Das Riihrwerkzeug besteht dabei zweckmafiigerweise aus einer quer 
zur Eigendrehachse erstreckten kreisf ormigen Scheibe, die von 
einer Mehrzahl sich parallel zur Eigendrehachse erstreckenden 
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Riihrstaben durchdrungen 1st, Eln solch.es Ruhrwerkzeug weist 
den Vorteil auf, dafl beim Umlauf des Ruhrwerkzeugs aufgrUnd 
des erf indungs gemaBen Antriebs die Stabe von alien Seiten 
angestromt verden, so daB slch keine Abschaltungen ergeben, 
an denen sich etwa zahf liissiges Riihrgut ansetzen kbnnte. 

Eln weiterer Vorteil der Erf indung besteht darin, daB, in 
Richtung von Behalteraxialschnitten gesehen, die senkrecht 
auf die Riihrstabe gerichteten Aufprallkomponenten gleich 
groB sind. Die Riihrwirkung ist somit in der Nahe der Haupt- 
drehachse des Rlihrwerkes ebenso groB wie in dem vom Riihrwerk 
erfafiten Randbereich. 

Macht man bei einem Riihrwerkzeug der vorbeschriebenen Art die 
Stabe so lang, daB deren Enden auf Kegelmanteln liegen, deren 
Offnungswinkel 90° betragt, kann man bei passendem Piillstand 
eines Beh&lters, in den das Ruhrwerkzeug eingetaucht ist, 
sicherstelleu, daB kein Stab die Fliissigkeitsoberflache durch- 
dringt und andererseits auch im Behalterbodenbereich eine wirk 
same Fliissigkeitsbewegung erzielt wird. 

Unter Be zugnahme auf ein in der Zeichnung darges t elites Aus- 
fiihrungsbeispiel ist die Erf indung nachfolgend naher erlhutert 

An einem sich iiber eihen r o tations symme tris chen Behalter 1 er- 
st re ckenden Trager 2 ist in der Behalterachse drehbar ein 
Plane tenruhrkopf 3 gelagert. Er dreht sich um den Hals eines 
Kegelrades 4 , das drehfest mit dem Trager 2 verbunden ist. Der 
Antrieb des Plane tenriihrkopfes 3 erfolgt iiber eine starr mit 
ihm verbundene Welle 5 » die sich durch das Kegelrad 4 und den 
Trager 2 hindurch erstreckt. Diese Welle 5 liegt in der Haupt- 
drehachse des Ruhrwerkes. 
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Am Plane tenriihrkopf 3 ist femer die Antriebswelle 6 des im 
ganzen mit 7 bezeichneten Riihrwerkzeugs drehbar gelagert , 
welches aus einer quer zur Antriebswelle 6 erstreckten, fest 
mit dieser verbundenen Kreisscheibe 8 besteht, die von einer 
Mehrzahl von sich parallel zur Antriebswelle 6 erstreckenden 
Riihrstaben 9 durchdrungen ist. Die Drehachse M der Antriebs- 
welle 6 schlieBt im darges tellten Beispiel mit der Hauptdreh- 
achse P einen Winkel & von 45° ein. 

Der Antrieb der Welle 6 erfolgt iiber ein drehfest mit ihr ver- 

bundenes Kegelrad 10 , welches in einem Zwischehkegelrad 11 

kammt, das am Plane tenriihrkopf 3 frei drehbar gelagert ist und 

seinerseits im feststehenden Kegelrad 4 kammt. Durch geeignete 

GroBenabstimmung der Kegelrader kann sichergestellt werden, 

daB die Bedingung 63 = CJ>^ • cos d\ erfiillt wird, wobei CO p die 

Winkelgeschwindigkeit des Plane tenriihrkopf es 3 um die Haupt- 

drehachse P und <f~' die Eigendrehung des Mischwerkzeugs 7 um 

M 

die Eigendrehachse M ist. Das Zwischehkegelrad 11 dient der 
Drehrichtungsumkehr. 

Bei einem Fiillstand des Behalters , der durch den Schnittpunkt 
der Achsen P und M geht und in der Zeichnung mit F dargestellt 
ist, kann erreicht werden, daB keiner der Stabe 9 die Fliissig- 
keitsoberf lache durchdringt und andererseits bei einem Umlauf 
des Mischwerkzeugs der gesamte von Fliissigkeit erfiillte Be- 
halterraum vom Riihrwerkzeug 7 erfaBt worden ist und die Be- 
wegungsgeschwindigkeit der Stabe im Bereich des Fliissigkeit s- 
spiegels F bis auf Null abniinmt. 
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Mixer with planetary drive head - having the stirrer shaft inclined at 45 '£ 

degrees to the vertical and with a gate stirrer 






BASIC-ABSTRACT: 

In a planetary mixer the axis of the stirrer shaft is inclined at an angle of 45 degrees to the 
vertical, and the stirring element has the form of a square made up of parallel rods. 



Used in mixing systems requiring thorough inter-dispersion of the components with minimum 
loss from the surface. Intimate mixing is obtained below the surface without disturbance of the 
latter so that, for instance, loss of volatile components is minimised. 
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